Instrukcja latwej instalacji
Wysoka wydajnos¢ « Wektorowy przemiennik AC

Dzigkujemy za korzystanie z naszego wysokowydajnego wektorowego przemiennika AC serii FTR100 z wysokiej jakosci komponentami, materiatami

wykonanymi i zintegrowanymi zgodnie z najnowsza technologia sterowania mikroprocesorowego.

Niniejsza instrukcja okresla srodki ostroznos$ci zwigzane z instalacja przez uzytkownika, wylaczeniem ustawiania parametrow i codzienng konserwacja

przemiennika AC. Aby zapewni¢ prawidtows instalacje i eksploatacj¢ przemiennika AC, nalezy uwaznie przeczyta¢ niniejsza instrukcj¢ obstugi i zachowac ja dla

koncowego uzytkownika urzadzenia.

Przemiennik AC to precyzyjny produkt energoelektroniczny, zapewniajacy bezpieczenstwo operatoréw i urzadzen mechanicznych, test instalacji i

regulacj¢ parametréw. Niniejsza instrukcja zawiera symbole ,,niebezpieczenstwa”, ,,uwagi” i inne symbole, na ktore nalezy zwraca¢ uwage. W razie jakichkolwiek

watpliwosci prosimy o natychmiastowy kontakt.

Nasz profesjonalny personel techniczny pomoze w rozwigzaniu problemu.

Ponizej przedstawiono Srodki ostroznosci:

> Instalujac okablowanie, nalezy wylaczy¢ zasilanie.

> Po wlaczeniu zasilania, kontrolka cyfrowego wyswietlacza pracy przemiennika AC nie gasnie do chwili wskazania AC. Wewnatrz
przemiennika nadal wystgpuje wysokie napigcie, co jest bardzo niebezpieczne. Nie nalezy dotyka¢ wewnetrznych obwodow i czgsci.

> Nie wolno modyfikowac¢ cze¢sci i obwodow wewnatrz przemiennika AC.

> Nigdy nie nalezy podtacza¢ zacisku wyjsciowego UVW przemiennika AC do zrédta zasilania.

> Przewdd uziemienia zacisku przemiennika AC musi by¢ prawidlowo uziemiony.

> Ta seria przemiennikoéw czgstotliwos$ci stuzy do sterowania praca ze zmienng predkoscia jednofazowych silnikéw indukeyjnych.

> Ta seria przemiennikow czestotliwosci nie moze by¢ uzywana w urzadzeniach podtrzymujacych zycie i innych zastosowaniach zwigzanych

z bezpieczenstwem osobistym.

WARN | NG

> Nie nalezy przeprowadza¢ testow wytrzymalosci napigciowej podzespotéw wewnatrz przemiennika, poniewaz poiprzewodniki zastosowane
w przemienniku sa podatne na przebicie pod wysokim napigciem.

> Plytka drukowana przemiennika sktada si¢ z uktadu scalonego CMOS, ktory jest bardzo podatny na uszkodzenia statyczne. Przed
zastosowaniem $rodkow antystatycznych nie nalezy dotykac¢ ptytki drukowanej reka.

> Nawet jesli przemiennik jest zatrzymany, na zacisku gtoéwnej petli przemiennika nadal moze wystgpowac niebezpieczne wysokie napigcie.

> Tylko wykwalifikowani specjali§ci mogga instalowaé¢, wykonywac¢ okablowanie i naprawia¢ przemiennik.

> Po ustawieniu niektorych funkeji przemiennika silnik moze uruchomi¢ si¢ natychmiast po podtaczeniu zasilania.

> Do instalacji przekladnika AC nalezy wybra¢ bezpieczne miejsce, w ktorym bedzie chronione przed wysoka temperatura, bezposrednim
nastonecznieniem, wilgocia i kroplami wody.

> Przemiennik silnika AC nalezy chroni¢ przed dostgpem dzieci lub 0séb postronnych.

> Przemiennik silnika AC moze by¢ uzywany wytacznie w sytuacjach zatwierdzonych przez firm¢. Uzywanie w niezatwierdzonym
srodowisku moze prowadzi¢ do pozaru, wybuchu gazu, porazenia pradem i innych zdarzen.

> Jesli okablowanie migdzy przemiennikiem silnika AC a silnikiem jest zbyt dlugie, izolacja mi¢dzy warstwami silnika moze zosta¢
uszkodzona. Nalezy uzy¢ specjalnego przemiennika silnika AC lub zainstalowa¢ dtawik mi¢dzy przemiennikiem a silnikiem AC, aby uniknaé

spalenia silnika AC z powodu uszkodzenia izolacji.




1. Klawiatura serii FTR100, rozmiar zewn¢trzny, rozmiar montazowy
W przypadku panelu obstugi, falownik moze modyfikowa¢ swoje parametry funkcjonalne, monitorowac stan pracy falownika i kontrolowac¢ sterowanie
praca (uruchamianie, zatrzymywanie) falownika. Jego wyglad i obszary funkcjonalne pokazano na rysunku:
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1) Instrukcje dotyczace kontrolki funkcji:
RUN (praca): gdy lampka jest zgaszona, przemiennik jest wylaczony, a gdy lampka $wieci, konwerter pracuje.

2) Kontrolka urzadzenia:
Hz - jednostka czgstotliwosci A - jednostka nat¢zenia pradu V - jednostka napigcia
RMP (Hz + A) - predkos¢ na jednostke % (A + V) - warto$¢ procentowa

3) Obszar wyswietlacza cyfrowego
S-bitowy wyswietlacz LED, ktory moze wyswietla¢ ustawiong czgstotliwo$é, czestotliwosé wyjsciowa, rozne dane monitorowania, kod alarmu itp.

4) Tabela opisu przyciskow klawiatury

Przycisk zmniejszania
wartosci

Legenda

Nazwa

Dziatanie

TRYB

Przycisk programowania

Menu poziomu 1 do wejscia i wyjscia

Klucz potwierdzenia

Wejdz do ekranu menu krok po kroku, aby potwierdzi¢ ustawienie parametrow

Przycisk zwigkszania wartosci

[Rosnaca liczba danych i kodow funkcji

Przycisk zmniejszania
wartos$ci

Malejaca liczba danych i kodow funkcji

A
v
P>

Przycisk Shift

'W przypadku uruchomienia interfejsu wytaczania wyswietlacza i uruchomienia interfejsu wyswietlania,
parametr wySwietlania moze by¢ wybierany okresowo, a podczas modyfikacji parametru mozna wybraé bit
modyfikacji parametru.

funkcji

RUN Przycisk uruchamiania ~ [W trybie pracy z klawiaturg uzywany jest do do wykonywania operacji

. . |W stanie pracy naci$nigcie tego przycisku moze powodowaé zatrzymani, a w stanie alarmu btedu stuzy on
STOP Zatrzymywanie/resetowanie do resetowania operacji; charakterystyka tego przycisku jest ograniczona kodem funkcji P7-16.
JOG Przycisk wyboru wielu vyt o ket zgodnic 2 P3-07

2. Okablowanie i tryb okablowania
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Rodzaje Symbole zaciskéw Opisy funkcji
Poboér mocy L1,L2,L3 Wejsciowy trojfazowy punkt podtaczenia zasilania AC (230 V do L2, L3)
Moc wyjsciowa U, V,W Podtacz silnik U,V,W do AC (230V do U,V)

D

Zacisk uziemienia

Zacisk uziemienia

Wejscie cyfrowe

X1-GND

X2-GND

1. Sprzgzenie optyczne i izolacja, kompatybilne z wej$ciem bipolarnym

X3-GND

2. Impedancja wejsciowa, 2,4KQ

X4-GND




Rodzaje: Symbole zaciskow Opisy funkcji
e 1. Zakres napigcia wejsciowego: DCO ~12V
Wejscie analogowe AI-GND 2. Impedancja wejsciowa: 22KS
Prad staly +12V-GND Zasilagie zewngtrzne + zasilacz 12 V, maksymalny prad wyjsciowy 10 mA, zwykle uzywany jako
potencjometr zewnetrzny.
Wyjscie cyfrowe Y-GND 1zolacja sprz¢zenia optycznego, dwubiegunowe wyjscie kolektora obwodu otwartego

0- Parametr, ktory moze by¢ modyfikowany w dowolnym stanie. X- Parametr, ktorego nie mozna modyfikowa¢ w stanie pracy 4 - Parametr rzeczywistej

detekcji, ktorego nie mozna modyfikowaé. O- Parametr producenta jest ograniczony fabrycznie, nie mozna go modyfikowac.

Grupy PO
. Ustawienic |Mozliwos
FC Nazwa Opisy Zakresy fabryczne | ¢ zmiany
R . |0: Podany jest panel operacyjny
P0-00 Wybér Zrédia polecet 1: Kontrola zacisku jest zapewniona 0-1 0 0
0: Podany potencjometr panelu
1: Podano symulacje AI 1
P0O-01 Wybér zrédta  [2: Podano gérny i dolny przycisk panelu (numer 1) 0-5 0 0
czgstotliwosci pierwotnej X|3: Podano wiele segmentow
4: Podana funkcja zacisku (numer 2)
5: Podano przejscie
PO-02 Wstepnie u.stavxr/{c)na Poczatkowa, podana warto$¢ czgstotliwosci .00 - Gorny limit czestotliwosci 50.00 0
czestotliwosé
Najwyzsza czgstotliwos¢, ktora pozwala na wyjscie, jest
P0-03 | Maksymalna czestotliwos¢ [rOwniez wartoscig odniesieniem do przyspieszania i AX {50.00. [PO-12] } ~300.00 50.00 X
zwalniania.
Go liwosé Dolna czgstotliwos¢ graniczna
PO -04 ornagrcazr?iit;ﬁ;wosc Czestotliwo$¢ robocza nie moze przekroczy¢ tej wartosci [PO-11] - Czgstotliwosc 50.00 X
maksymalna [P0-10]
P0-05 Dolna CZ‘;.StOthWOSC Czgstotliwo$¢ robocza nie moze by¢ nizsza niz ta warto$é 0.00- Gérna gze;stothwosm 0,00 X
graniczna graniczna
Czas wymagany do przyspieszenia przetwornicy Ustawicnia
P0-06 Czas przyspieszania 1  |czestotliwosci od czestotliwoéci zerowej do maksymalnej modelu 0
czestotliwosci wyjsciowej 1-6553.58
Czas wymagany do zwolnienia przetwornicy czgstotliwosci z T : Ustawienia
PO -07 Czas spowalniania 1 ~ [maksymalnej czgstotliwosci wyjsciowej do czgstotliwoscei Smodefiu 0
zerowej
Jednostka czasu .
P0-08 |zwigkszania i zmniejszania Of I sekunda 0~1 1 X
predkosci 1:0.1 sekundy
Bit LED: stan wyfaczenia
Cyfrowe wytaczanie (1) ]EIa'ml‘?c ‘ota
P0-09 podanej czestotliwosci /| 1¢ pamigtam - 00-11 00 X
. . Dziesi¢¢ cyfr LED: stan utraty zasilania
wybor pamigci zrzutu 0; pamicé
1; Nie pamigtam
Rozdzielczos¢ polecenia (1-0.1 Hz
P0-10 czgstotliwosci 2-0.01 Hz 1-2 2 X
Ulepszenie fali no$nej moze zredukowa¢ szum Ustawieni
- zgstotliwo$¢ nosna  |elektromagnetyczny, ale zwigksza rowniez ciepto modutu i .0-15. z
PO-11 Czgstotliwosé nos lek le zwigksza réwniez ciepto modutu i 1.0 - 15.0 kH. stawienia 1o
straty napiecia
0: Nieprawidtowe
P0-12 Priorytet impulsowania |1: Prawidlowe (wykonanie polecenia uruchomienia z 0-1 0 0
priorytetem impulsowania)
Ustawienie czgstotliwosci 0.00 - gorna granica
P0-13 impulsowania do przodu czestotliwosé 10.00 0
Ustawienie czgstotliwosci 0.00 - Gorna czgstotliwosé
PO-14 impulsowanqla do tytu graniczna 10.00 0
Ustawienie czasu Ustawienia
PO-15 B owania 0.1-6000.0s modelu 0
PO-16 Ustawienie czasu 0.4-4.0 kW 10.0s Ustawienia 0
3 opdznienia impulsowania modelu
. 0: Ten sam kierunek
PO-17 Kierunek pracy 1: Odwrécony kierunck 0-1 0 X
L Czas oczekiwania z zerowa czgstotliwoscia podczas
P0-18 |Luka przetaczania kierunku| przelaczania dodatniego i wstecznego 0-6000.0 0 X




Grupy Pl

0: Rozpocznij od czgstotliwosei poczatkowej

: Sterowanie trojprzewodowe

P1-00 Metoda uruchamiania 1: Najpierw hamowanie pradem statym, a nastgpnie 0~1 0 X
rozpoczecie od czestotliwosci poczatkowej
PI-01 Cagstotliwosé Rresifipacusons 0.0 50.00 Hz 1.00 Hz 0
uruchamiania
PI-02 Czas utrzymywania . h 0.0 6000.0s 0.0 0
czestotliwosci poczatkowej !
) . .
Napiecie poczatkowe ! e 0.0-150.0% * Napiecie o
P1-03 : ! T P . oo 0,0% 0
hamowania pradem statym mﬁmsmw : ! Czas znamionowe silnika
skuteczna) :
:
1
ramowaria
PI-04 Czas rozpoczecia i 0.0~100.0s 0.0 0
hamowania pradem statym
Czas hamowania Czas
| pradem stalymi
Praca
P1-05 Metoda zatrzymania 0: Zwykie wytgczenie . 0-1 0 X
1: Swobodne wylaczenie
Czestotliwosé o e
PLLOG uruchamiania po Czestot‘h:v O35 WyjSchowe 0.00- Gorna czestotliwosci 0.00 0
zatrzymaniu w wyniku graniczna )
hamowania pradem statym
Czas oczekiwania na
P1-07 zatrzymanie W wyniku Czestotliwosé 0.0~6000.0s 0,0 0
lhamowania pradem statym poczatkowa
P1-03 Napigcie poczatkowe f ' 0.0-50.0% * Napigcie 0.0 0
lhamowania pradem statym Prad wyjsciowy 1 znamionowe silnika )
(wartosé skuteczna) 1
A : : Czas
1 1 oczekiwania na
: | zatrzymanie
1 =
o ) | : r Zdolnase
) zas rozpoczgeia - ; _
F1-09 hamowania pradem statym : ;;Zv:gtzym 0.0~100.0s 0.0% 0
1 *
| : :__L__Czas 0.0~100
Praca .—|_ zatrzymania
Pl-10 Moc znamionowa silnika 0.4~999.9 kW Ufg:;;gﬁla X
P11 I\_Iap_u;me znamionowe 0-999V Ustawienia X
silnika modelu
Pl-12 Prad znamionowy silnika 0.1 6553.5A Ustawienia | x
— - Ustawianie parametrow silnika —
P13 qu_stothwosc Znamionowa, 0.01 Hz - czgstotliwo$é 50.00 X
silnika maksymalna )
P14 Rezystancja stojana silnika 00120,0002 Ustawienia X
asynchronicznego modelu
PI-15 Silnik asynchroniczny z 0.1- Prad znamionowy silnika Ustawienia X
pradem jatlowym modelu
Predkos¢ znamionowa o
Pl-16 silnika -100.0%-100.0% 0.0% 0
'Wspotczynnik
Pl-17 wyswietlania pregdkosci  |Ustawianie wy$wietlania predkosci silnika -100.0%-100.0% 0.0% 0
silnika
Grupy P2
T Lo . 0.00V/0.00mA -
P2-00 Dolny limit wejScia AI 1  |Ustawienie dolnego limitu AT 1 0.00V/20 00mA 0.00 0
P2-01 Ustawienia dolnego limitu [Dolny limit Al 1 odpowiada fizycznemu ustawieniu, ktore 100.0%--100.0% 0.0% 0
AL 1 odpowiada procentowi gérnej czestotliwosci granicznej
X . 0.00V/0.00mA -
P2-02 Gorny limit wejécia AT 1 |US12W gormy limit ALL 10.00V/20.00mA 10.00 0
p2.03 g?t?wienia gbrnego limitu |[Gorny .limit Al'l odpo.wiftda fizyczner.nu urst.awien.iu kt(?re 100.0%-100.0% 100.0% 0
odpowiada procentowi gornej czestotliwos$ci graniczne;j.
Stata czasowa filtrowania
P2-04 analogowego sygnalu 0 — 1000 1 0
wejsciowego Ten parametr stuzy do filtrowania sygnatu wejsciowego Al 1
Funkcja zacisku 0: Zarezerwowane
P2- o . . —1 1 X
05 wejsciowego DI 1: Wybor wielu predkosci S1 0 6
2: Wybor wielu predkosei S2
3: Wybor wielu predkosci S3
. . 4: Wybor wielu predkosei S4
P2-06 ‘FV‘;‘;‘CCIJ:WZ:;S]I‘)‘;Z s: Bieg do przodu 0—16 2 X
6: Bieg do tylu
7
8

: Impulsowanie do przodu




Funkcja zacisku

9: Impulsowanie do tylu

P2-07 wejsciowego DI3 10: Swobodne wylaczenie o—16 0
11: Awaria zewngtrzna
12: Reset zewnetrzny
) Funkcja zacisku 13: Zatrzymanie malejace _
P2-08 wejsciowego DI4 14: Czestotliwosé zacisku + 0—16 0
15: Czgstotliwos¢ zacisku -
16: Zerowanie czestotliwosci zacisku
0: Tryb sterowania dwuprzewodowego 1
P2-09 Tryb sterowania zacisku  |1: Tryb sterowania dwuprzewodowego 2 03 0
FWD /REV (przod/tyl)  |2: Tryb sterowania trojprzewodowego 1
3: Tryb sterowania trojprzewodowego 2
0: Nieprawidtowe polecenie wlaczenia zacisku po wiaczeniu
P2-10 Wybor polecenia zacisku zasilani'ft _ _ _ _ 0-1 0
po wlaczeniu zasilania 1: Prawidlowe polecenie wlaczenia zacisku po wiaczeniu
zasilania
Im wickszy wspotczynnik, tym silniejsze zaktocenia i tym
P2-11 Wspotczynnik filtra DI 0 — 1000 5
dtuzszy czas przetwarzania stanu koncowego.
'Wspotczynnik spadku
P2-12 czs;lsjtotli\ilzos'ci teprminala Hz /s 0.01 —50.00 1.00
0: Zarezerwowane
1: Zbyt niskie napigcie falownika
U L . 2: Falownik pracuje
stawienie Y zacisku : - S . o
P13 Wwyisciowego kolektora 3: Przetwomlca},czt;s'trot'hwosm pracuje z zerowg predkoscia 0-7 7
4: Czgstotliwo$¢ wyjsciowa osigga gorny limit
obwodu otwartego 5: Czgstotliwos$¢ wyjsciowa osiaga dolny limit
6: Zewngtrzne wytaczenie awaryjne
7: Blad falownika
Opodznienie zamknigcia
p2-14 | PORNCT ¢ 0—250.0s 0
Opodznienie roztaczenia
P2-15 oy 0—250.0s 0
Czestotliwosé Czestotliwose
P2-16 wielosegmentowal0.00- Gorna czgstotliwosci 0 P2-20 wiclosegmentowa
1 |graniczna 0.00- Gorna czestotliwosci graniczna
Czgstotliwosé Czgstotliwose
P2-17 wielosegmentowa|0.00- Gorna czgstotliwosci 0 P2-21 wiclosegmentowa
2 eraniczna 0.00- Gorna czestotliwos$ci graniczna
Czestotliwos$e Czestotliwose
P2-18 wielosegmentowal0.00- Gorna czgstotliwosci 0 P2-22 wielosegmentowa
3 aniczna 7 0.00- Gorna czestotliwo$ci graniczna
Czgstotliwosé Czestotliwosé
P2-19 wielosegmentowal0.00- Gorna czgstotliwosci 0 P2-23 wielosegmentowa
4 eraniczna 0.00- Gorna czestotliwos$ci graniczna
Grupy P3
P3-00 Haslo uzytkownika 58 £3Vrir;y;1?r¥;nutlstawwmu hasta stanie si¢ ono aktywne po 09999 0
P3-01 Hasto funkcji ograniczenia [Po pomy$lnym ustawieniu hasta stanie si¢ ono aktywne po 09999 0
dzialania uptywie 2 minut
bor funkcji ograniczenia [0: Zakaz
P3-02 sz%aiania oe 1: wazne 0-1 0
P3-03 Limit czasu pracy 0—65535(h) 0
bit 0: Czgstotliwo$¢ wyjsciowa bit 1: Prad wyjsciowy bit 2:
) B _ |Ustawiona czestotliwo$¢ bit 3: napigcie magistrali bit 4:
P3-04 Xgrt:i(t);rzo;r}gz; parametrow napigcie wyjsciowe bit 5: zacisk wejsciowy bit 6: zacisk 0-FFFF 0
wyjsciowy bit 7; napigcie Al bit 8: predkos¢ silnika bit 9-15:
zarezerwowane
bit 0: czestotliwos¢ wyjsciowa
bit 1: prad wyjsciowy
bit 2: ustawiona czgstotliwos¢
bit 3: napigcie magistrali
bit 4: napigcie wyjsciowe
. - bit 5: zacisk wejsciowy
p305 | YOOr Projektu parameliu oy 6. 7, cick wyjsciowy 0-FFFF 1
P bit 7: Napiecie Al
bit 8: Predkosc¢ silnika
bit 9: Btad pradu
bit 10: czgstotliwosé bigdu
bit 11: btad pradu wejsciowego
bit 12: napigcie podczas bledu




0: Brak dziatania
1: Przywracane sg ustawienia fabryczne wszystkich parametrow

P3-06 Inicjalizacja parametrow wzytkownika 0—2 0
2: Czyszczenie zapisu bledu
0: MK . K niedostgpnych
1: Przetacznik do przodu i do tytu
P3-07 Wybdr funkceji przycisku |2: Impulsowanie do przodu 05
impulsowania 3: Impulsowanie do tytu
4: Czyszczenie ustawienie czgstotliwosci przyciskow A/ V
S: Praca do tyhu [niezrozumiate] przycisku do przodu
Grupy P4
'Wspotczynnik graniczny ) .
P4-00 napigcia Zdolno$¢ do ttumienia przepig¢ podczas procesu zwalniania 0: Wylgezenie, 1-100 !
P4-01 Punkt‘ graniczny Napiecie zad21‘a1a'ma podczas ochrony przed zgasnigciem z 50—400V(800V)) 370V
przepiecia powodu przepigcia
'Wspotczynnik
P4-02 ograniczenia pradu Zdolnos¢ do thumienia przetgzenia podczas przyspieszania 0: Wylaczenie, 1-100 20
przyspieszonego
P4-03 Punkt graniczny pradu Prog prqdowy dziatania ograniczajacego Prgd, procent pradu 50%—200% 160%
przyspieszonego znamionowego przetwornicy czgstotliwosci
) Tryb autorr'latyczny,ogramcz.a przeplyw przy zmiennej pr'qdkoscl, 0: Automatyczny,
P4-04 Tryb pradu statej a tryb statej predkosci ogranicza przeplyw z ustawionymi . e 0
L y ; : 1: Stata predkos¢
predkosci wspotczynnikami
'Wspotczynnik
P4-05 ograniczenia pradu statej [Szybko$¢ opadania wynosita 0,01 Hz/s w trybie recznym 0-5000 10
predkosci
P4-06 P}m].(t ochrgny przed zbyt Mlnlmglne napiecie szyny DC wymagane do normalnej pracy 50—280V 180 V
niskim napieciem falownika
'Wzrost momentu obrotowego, 0 0znacza automatyczne
podnoszenie, a warto§¢ inna niz zero oznacza warto$¢ napiecia o Ustawienia
P4-07 L . B 0.0—30.0%
Ustawienia poprawy recznego podnoszenia w stosunku do procentowego napigcia modelu
momentu obrotowego znamionowego silnika.
Czestotliwo$¢ graniczna 0.00- Czestotliwosé
P4-08 wzrostu momentu 0.00- Czestotliwos¢ znamionowa silnika snamionowa silnika 15.00
obrotowego
'Wspok ik h ia|[Najpierw ustawiany jest wspolczynnik oscylacji (sugerowane jest
P4-09 Oszp;)a(c:;iynnl AMOWANA| stawienie poczatkowe 20). Gdy ‘efekt nie Jyest OCZ{ywisty, 0—100 0
y-ac wzmocnienie hamowania jest zwigkszane, a wspofczynnik jest
P4-10 Zahamowanie przyrostu zmniejszany, a nastgpnie wspotczynnik hamowania jest 0-10 5
stopniowo zwigkszany
Liczba czasow
P4-11 automatycznego , 0 Nieprawidtowy, 25 Nieograniczony 0-25 0
przywracania ustawien
domy$lnych
Opodznienie
P4-12 automatycznego 0.0-6000.0s 0.0s
resetowania bledu
Grupy P5
. [Po pomys$lnym ustawieniu hasta stanie si¢ ono aktywne po
P5-00 Hasto strony poczatkowej uplgwieYZ n?inut ¢ ty P 0-9999 0
P5-01 Model falownika 220V: Ustawieni
0:0.4KW 0—6 e
L0.7SKW 2:1.5KW 3:2.2KW 4:3.0KW 5:3.7KW 6:5.5KW
. - . Ustawienia
P5-02 Czas strefy martwej Ustawienie czasu strefy martwej 2.0—6.0 us modelu
Programowy punkt L Lo Ustawienia
P5-03 orz egp iecia yp Ustawianie programowego punktu przepigcia 400 V modelu
P5-04 X;li)gclic;ynmk korekeji Ustawienie wspotczynnika korekeji napigcia 80.0-120.0% 100.0%
P5-05 z\rlsgglczynmk korekeji Ustawienie wspotczynnika korekeji pradu 50.0-150.0% 100.0%
Kod btedu
Kod bledu Nazwa Kod btedu Nazwa
Err 01 |Awaria modutu zasilania Err 08 Przepiecie podczas wytaczania
Err 02 Prad PIZEIGZEniowy W czasic pracy w trybie Err 09 Zbyt niskie napigcie podczas pracy
przyspieszania
Err 03 Prad przetezeniowy podezas pracy w trybie Err 10 |Awaria urzadzenia zewn¢trznego
zwalniania
Err 04 Prad przet¢zeniowy przy statej predkosci Err 11 Btad wykrywania pradu
Err 05 Przepiecie podczas pracy w trybie przyspieszenia Err 12 Blad odczytu i zapisu pamieci EEPROM
Err 06 Przepiecie podczas pracy w trybie zwalniania Err 13 Limit czasu dziatania do przybycia
Err 07 Przepigcie podczas pracy jednostajnej
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